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Gewiinschter Lieferumfang: Komplettes Achssystem  oder Motorkomponenten

StUckzahl pro Jahr: oo Start Prototyp Datum: ...
StUCKZANL gBSAME:  oovee et Serienstart:

BESCRIEIDUNG GBI ANWENTUNG: ...ttt es et et es bRt e8RS 8RR
MECHANIK

Einbaulage (horizontal , vertikal)

Hub mm

Nutzlast (ohne Motor) kg

Besondere Anforderungen

Geschwindigkeit m/s
Beschleunigung m/s?
Wiederholgenauigkeit mm
Positioniergenauigkeit mm

Anzahl Zyklen pro Stunde

Lusitzliche Krifte (2. B. durch Bearbeitung) N

Umgebungsbedingungen (Reinraum, 0L, Spane)

Beschreibung eines typischen Arbeitszyklus

(Verfahrwege, Beschleunigungszeiten, Stillstande usw.) (z. B. 500 mm in 0,5 sec, 1 sec Pause, dann 500 mm zuriick in 0,5 sec, 2 sec Pause, ...)



Lineartechnologie

ELEKTRONIK

Lieferung der Antriebsverstarker inklusive? Ja Nein

Ansteuerung: ungeregelt Punkt zu Punkt Bahnsteuerung PVT

VOrhandener ANTHIEDSVEISTATKEE, TYP: oottt sttt st s st

VOrNANGENE STBUBTUNG, TYP: ettt st ssb s s RS s st
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